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SAFETY WARNING
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Refer always to your product’s user manual safety information before any repair or
maintenance operation. https://www.electrolux.com/support/user-manuals/

WARNING! RISK OF ELECTRIC SHOCK

Before any repair or maintenance operation, deactivate the appliance and
disconnect the mains plug from the socket.
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WARNING! RISK OF INJURY

Wear safety gloves at all times to protect from cuts from sharp edges.

WARNING! RISK OF EYE INJURY

Wear safety glasses if you perform maintenance or repair work involving springs.

WARNING! CHOKING HAZARD
Small parts not for children under 3 years.
Keep all small parts and packaging out of reach of children.

CAUTION! NOT INTENDED FOR CHILDREN

Keep parts and packaging out of reach of children. Installation and use should be
performed by adults only.

Make sure to use the product only for its designated purpose and verify that it is a
compatible part for the intended product.

Do not use or install the product if damaged.

Please note that self-repair or nonprofessional repair can have safety consequences
if not done properly and might void the warranty. Possessing the necessary know-how
is essential.

WARNING! RISK OF FIRE

Do not expose battery to flames, sparks or direct sunlight.
Keep battery at room temperature.

Do not open/dismantle the battery pack.

Do not short circuit the battery.




GENERAL DESCRIPTION

1.1 Exploded View

May show more parts than really exist.

PS: Lidar / Main PCBA / cliff sensor /
side detect sensor can't be spare part
due to calibration requirement.
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GENERAL DESCRIPTION

1.2 Part List

Part Description Qty
1 Side brush components 1
10 Front bump components 1
15 Battery box cover 1
14 Battery, 4800mAh, 14.4V, EU 1
19 Middle sweep roller brush components 1
17 Middle brush cover components 1
12 Universal wheel components 1
3 Hypa components 1
4 Dust box components 1

Radome 1
2 Button Silicone 1

70 Clean Water tank 1
26 Right lifting components,5V 1
25 Left lifting components, 5V 1
27 Water Pump 1
24 Speaker 1
23 Middle brush gear box components 1
80 Dust box detection 1
81 Right Mop detection&expansion PCBA 1
22 Rear recharge induction and water injection bracket components 1
82 Left mop detection 1
6 Side brush gear box components 1
13 Right gear box components 1
16 Left gear box components 1
5 Spiral fan motor 1
9 Front bump shrapnel 1
20 Two-person transfer ground sweeping component 1
18 MOP 1

* To be replaced by professional technicians

Remarks: Please contact service center if help needed




GENERAL DESCRIPTION

May show more parts than really exist.
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GENERAL DESCRIPTION

Part Description Qty
50 Power supply PCBA 1
40 Recharge components 1
51 Pipeline liquid level detection module 1
48 PTC drying fan components 1
56 Vacuum pump and electromagnetic pump components 1
61 AC three-wire socket components 1
35 seal soft rubber 1
53 Solenoid valve 1
78 New five-way connector 1
74 PTC drying fan soft rubber 1
58 Cleanning Tray 1
47 fan motor components 1
55 Main board PCBA 1
37 Dust bag components 1
33 Dirty Tank detection&water level detection PCBA 1
63 LNDICATOR LIGHT PCBA 1
54 Peristaltic Pumps 1
52 Dust bag detection board PCBA 1
49 Hot water heating module components 1
39 Fan flter cover 1
4] Dust collection inlet soft rubber 1
44 Soft adhesive for dust collection air outlet 1
42 water inlet soft rubber 1
32 Tray detection PCBA&Clean Water Tank Detection & Clean water level detection 1

PCBA & Electrode plate
30 Sewage tank components 1
31 Clean water tank components 1
71 Seal ring of water tank 1
43 Water retaining strip 1
45 PTC heating element componentss 1
73 Handle top cover 1
34 Front cover components 1
75 Pipe components 1
76 Pipe components 1
77 Pipe components 1
36 Detergent Bottle 1
60 Bottle cap 1
38 Dust brush 1
57 Power cord 1
46 Movable base 1

* To be replaced by professional technicians

Remarks: Please contact service center if help needed




WIRING DIAGRAM WIRING DIAGRAM

Main board PCBA _ Robot
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WIRING DIAGRAM

Control PCBA_ Base Station

Terminal of the clean
water pump

WIRING DIAGRAM
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WIRING DIAGRAM WIRING DIAGRAM

Power Supply PCBA

Hot water module Hot water module . PTC terminal of
live wire (brown) neutral line Fan drive the hot water
ve w :
(blue) terminals T Power Supply PCBA
Power neutral fi\ s ‘ - “ T ‘
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Power strip
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Hot Water Module
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20V power supply
terminal of power
supply board
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TOOL LIST
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No. Tool Type Remarks
1 Adjustable Wrench
2 Open-end Wrench
3 Vice Pliers
4 Screwdriver Phillip, Flat, Trox T15/20
5 Nipper & long nose pliers
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DISASSEMBLY AND REASSEMBLY

5.1 Installation and disassembly of

Robotaccessories and components 03.Mop installation-magnet adsorption

When installing, align with automatic adsorption. When
removing, remove it upward.
01.Dust box disassembly and assembly

Open the cover of the Robot, press the arrow to remove
the dust box as shown in the figure.
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04.Side brush installation and removal

Align the anti-dumb interface and press it Click, and it
will be installed in place.
02.Main brush cover of the Robot, main brush
disassembly and installation
Press the lock as indicated by the arrow to remove the
main brush cover and the main brush at one time.

Side Brush
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DISASSEMBLY AND REASSEMBLY

05.Dust box cleaning and Hepa replacement 06.Battery assembly disassembly and

The dust box can be opened at the side clip to pour out replacement

the garbage. Ensure that the dustb box and HEPA filter Open the battery cover plate with four screws, remove
are dry when using the robot the cover plate, and unlock the battery lock, and then

you can disassemble and replace the battery assembly.
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DISASSEMBLY AND REASSEMBLY

07.Front collision assembly disassembly and
installation

According to the marking and screw position, the
front collision component can be disassembled. The
installation needs to check that the rebound is normal
and there is no Jamming.

Front
collision

08.Bottom shell fixing screws

The bottom shell fixing screws include 2 battery screws.
Pay attention to this when disassembling the machine.
Pay attention to the wiring harness connection,
disconnect the connection and separate the middle
shell and bottom shell.

Left lifting IMian brush gear box




DISASSEMBLY AND REASSEMBLY

09.Remove the WiFi PCBA 10.Remove the Main PCBA
Remove the mounting screws and remove the main Disconnect all connections of the main board, remove
board vertically upward. two fixing screws, and remove the main board.

o
L

Components that
g i cannot be replaced
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DISASSEMBLY AND REASSEMBLY

11.Double line laser module disassembly machine 12. Left and right collision components are
Remove 2 mounting screws. removed
Fix screws, pay attention to the force and torque when
disassembling.

Ll
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DISASSEMBLY AND REASSEMBLY

13.Main Brush Tooth Box Assembly Disassembly 15.Robot water tank disassmbly

Two set screws, push to the right to remove. Remove the three fixing screws and disconnect the
water pipe connection.

Water tank

14.Side Brush Tooth Box Disassembly 16.Remove the left mop motor assembly

Remove the three set screws. Three fixed screws.

Left mop motor
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DISASSEMBLY AND REASSEMBLY

17.Fan outlet duct components dismantle 19.Dust collection channel components dismantle

Six fixed screws. Four fixed screws.
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18.Fan motor disassembly 20.Rear recharge induction and water injection
bracket components dismantle
Three fixed screws. Two fixed screws.

Rear charge back communication PCBA
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DISASSEMBLY AND REASSEMBLY

21.Fan duct dismantle 23.Remove the right mop motor assembly

Six fixed screws. Four fixed screws.

a==p | Dust box

L/ in ion
3 "; spectio

— —

22.Dismantle the pump

Two fixed screws.

24.Demolish the speaker

A wire holds the screw in place.
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DISASSEMBLY AND REASSEMBLY

25.Right Mop Extension Detection and In-
Position Detection PCBA Disassembly

Each induction plate has a fixed screw, which can be
removed after simple glue removal.

In place detection

In place
detection

26.Dismantle Cliff Sensor

The inspection card is on the bottom shell and needs to
be removed with a crowbar as shown.

Components that cannot be ‘ !
replaced

27Wheel group pull spring disassembly machine

28.Front impact shrapnel, disassembly machine.

The front impact shrapnel is stuck in the bottom shell.
Follow the diagram to operate.
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DISASSEMBLY AND REASSEMBLY

29.Body counterweight block disassembly 31.Universal wheel dismantling machine

Two fixed screws. The omnidirectional wheel is stuck on the sleeve.

32.Universal wheel bushing disassembly

Two fixed screws.

30.Remove the Carpet identification sensor

After the adhesive is removed, another end can be
pushed out Pay attention to prevent damage.
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DISASSEMBLY AND REASSEMBLY

33.Mop cover disassembly 35.Cover decoration

A fixed screw.

34.USB board 36.Face cover and face cover press plate

Two fxed screws.
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DISASSEMBLY AND REASSEMBLY

37.Radar dome 39.Button assembly

Compo-
nents that
cannot be
replaced
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DISASSEMBLY AND REASSEMBLY

5.2Installation and disassembly of
base station accessories and com- 02.Base station extension plate installation and

replacement
ponenl:s Install on a level surface and install in place.
01.Remove the dust bag

03.The cleanning tray

27



DISASSEMBLY AND REASSEMBLY

04.Clean water tank and dirty water tank 05.The back cover of the base station
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DISASSEMBLY AND REASSEMBLY

06.Yacuum pump and electromagnetic pump 07.Main board PCBA
components
Remove the fixing screws and untie the straps. Remove the four mounting screws and disconnect the

wiring harness.

Vacuum
pump

Electromag-
netic water

pump
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DISASSEMBLY AND REASSEMBLY

08.Power supply PCBA 09.Fan motor components

Two fixed screws, remove the clip, bring the harness, Five fixed screws.
pay attention to the harness clip.
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DISASSEMBLY AND REASSEMBLY

1.PTC drying fan components 13.Solenoid valve

Two fixed screws. A screw is fixed by a clip.

12.Hot water heating module components 14.Peristaltic Pumps

Three fixed screws, untie the zip tie. Four ixed screws.
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DISASSEMBLY AND REASSEMBLY

15.Level flow detection 17.Detergent pin holder

A fixed screw. Five fixed screws.

16.New five-way connection 18.Check the position of the water tank hall
sheosrs

Two fixed screws, untie the zip tie, remove the water

pipe.

In-position detection of clean water tank |

Clean water tank level detection |

" In-position detection of dirty water tank |
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DISASSEMBLY AND REASSEMBLY

19.Base station-base part 20.Fixed bracket

21.Dust collection air duct.
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DISASSEMBLY AND REASSEMBLY

22 Water tank bracket part. 23.Dirty Water Tank Detection PCBA

Dirty Water Tank in-position
detection

4 —:gr-lr—u:—‘l_l‘,_'—:_ ’

Dirty Water level detection

Dirty Water level detection

24.Charging communication components

34



DISASSEMBLY AND REASSEMBLY

25.Base station indicator light, dust bag
detection micros witch.

Dust bag
test

35



TROUBLESHOOTING

Common -
issues Possible cause

' The APP failed to detect

I#gvﬁgsa?ggﬁrr]\tt the phone language Changing the room, or map name, can force the local
y during APP installation language to be detected

gl or start-up

The APP shows a
reminder Mop tray is not installed ~ Take out the mop tray and re-install it, re-activate working
-The mop tay is in properly station

not in position

Some tiled floors with
strongly contrasting
Egtrg%ta é?eaasngg textures can be
with the mo recognised as carpet
P (Black and white
colours)

This is a limitation of the robot.

l)'(]gsrsr}egl fo:&?i?w éotr?c?etr]\it?gti?) o of 1. Use the recommended Electrolux detergent.
cleaning gr in thg detergent this causes 2. If you use an alternative detergent and dilute it manually,
station excess foam reduce the detergent concentration in the bottle.
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TROUBLESHOOTING

Common -
issues Possible cause

The pad was incorrectly 1. Make sure the pad is aligned and firmly pressed down

mounted, worn or 2. Replace the pad with a new one, the pad's capacity to
damaged attach will degrade after 30 cycles. (www.electrolux.com)

The mop pad falls
off

The sensors might be ) )
dirty or covered by a 1. Remove any materials that might cover the sensors
The robot ignores  film or other tranparent 2. Clean the sensors"
objects and does material
not avoid them.
The Al camera might Check the Ai camera is activated in the settings in the APP
not be set up correctly and try to adjust the options

Some carpets are very
The robot mops hard and have a short Use the map function in the app to mark the carpet as a mop-
the carpet pile, the robot might avoid zone.

consider it a hard floor.

The robot will not ~ Stray objects or
continue to the furniture might block the
next cleaning area  robots passage

Ensure that doors are open and that any movable furniture or
smaller objects are not obstructing the way. Then, check the
map in the app to confirm that no-go zones are not blocking
the route.




TROUBLESHOOTING

Common -
issues Possible cause

The APP

malfunctions or The APP software is too ]

s e |l Update the APP in the app store
the Robot

Factory reset and reconnect the robot through the APP, the
There might be a cloud update should happen automatically if a newer software
. is available.
problem with the setup ( Reset: long press Home button 5S then, after hearing
reminding voice, press again 5S)

The robot fails
to update to the
latest software

If not used for a long In general, it's best to power on station and place robot in it
time the battery might for charging all the time.
be over-depleted If the battery fails to charge , it should be replaced.

Igte crr?:%tedoes The power cable might Unplug and plug the cable in the wall socket and the back of

properly have come loose the station.

There might be a
bad contact with the
charging station

Clean the charging plate and contacts on the back of the
robot and on the station.
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TROUBLESHOOTING

Common .
issues Possible cause

The stations' dust
bag chamber is
dirty or dusty

The stations'
water tanks smell
bad

There seems to
be insufficient
water flow for
mop cleaning or

filling up the robot.

The robot LED is
blinking Yellow

The station LED
is blinking Yellow

The dust bag is
overfilled, or it was
installed incorrectly

The dirty and or clean
water was left in the
tank for a long time

The water flow and
heating system is
blocked by limestone

The main brush roll
might be blocked

The drive wheels might
be blocked

The side brush might be
blocked

The battery is
insuficiently charged

The clean water tank is
not inserted in position
completely

The dirty water tank is
not inserted in position
completely

The dust bag is not
inserted, or the lid is not
detected

Replace the full dust bag with a new dust bag and make sure
to check if dust bag is installed correctly. (maybe the bag was
slotted in the wrong way around)

After use, pour out the dirty water and clean the tank as soon
as possible. Replace the clean water as well if it has been left
for an extended period of time.

To remove limestone residue, add citric acid powder or white
vinegar to clean water. Let it sit for 30 minutes, then activate
the mop pad cleaning function for several cycles. Afterwards,
replace the solution with fresh water and run a few additional
cycles to rinse out any remaining acid before use.

Check for any obstructions. Then remove the brush roll and
carefully clear away any hair that has built up around the end
cap.

Check for any obstructions. Then carefully clear away any
obstructions or hair that has built up around the wheel axle.

Check for any obstructions. Then pull off the brush and clear
away any obstructions or hair that has built up around the
connector

Let the robot charge longer, it can only start when the charge
is at least 20%

1. Lift and re-insert the water tank
2. Check the Sealing ring, make sure the seal is clean

3. If the seal looks deformed, replace the seal with an original
spare part (www.electrolux.com)

4. Unplug the power cable and plug it back in

. Lift and re-insert the water tank
. Check the Sealing ring, make sure the seal is clean

3. If the seal looks deformed, replace the seal with an original
spare part (www.electrolux.com)

4. Unplug the power cable and plug it back in

N —

. Check if the dust bag is present or correctly inserted.
. Close the lid firmly
3. Unplug the power cable and plug it back in

N —
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AVERTISSEMENT DE SECURITE
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Consultez toujours les consignes de sécurité du manuel de I'utilisateur de votre produit avant

toute opération de réparation ou d'entretien. https://www.electrolux.com/support/user-manuals/

AVERTISSEMENT ! RISQUE D'ELECTROCUTION

Avant toute opération de réparation ou d'entretien, mettez I'appareil hors tension et
débranchez la fiche de la prise de courant.
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AVERTISSEMENT ! RISQUE DE BLESSURES

Portez toujours des gants de sécurité pour vous protéger des coupures dues aux
arétes vives.

AVERTISSEMENT ! RISQUE DE BLESSURE OCULAIRE

Portez des lunettes de seécurité si vous effectuez des travaux d'entretien ou de réparation
impliquant des ressorts.

AVERTISSEMENT ! RISQUE D'ETOUFFEMENT
Les petites pieces ne sont pas destinées aux enfants de moins de 3 ans.
Tenez les petites pieces et I'emballage hors de portée des enfants.

ATTENTION ! NON DESTINE AUX ENFANTS

Tenez les piéces et I'emballage hors de portée des enfants. Seuls les adultes doivent
installer et utiliser cet appareil.

Veillez & n'utiliser le produit que pour l'usage auquel il est destiné et vérifiez qu'il s'agit
d'une piéce compatible avec le produit prévu.

Ne pas utiliser ou installer le produit s'il est endommagé.

Veuillez noter que l'autoréparation ou la réparation non professionnelle peut avoir des
conséquences sur la sécurité si elle n'est pas effectuée correctement. Elle peut également
annuler la garantie. |l est essentiel de posséder le savoir-faire nécessaire.

AVERTISSEMENT ! RISQUE D'INCENDIE

Ne pas exposer la batterie aux flammes, aux étincelles ou & la lumiére directe du soleil.
Conservez la batterie a température ambiante.

Ne pas ouvrir/démonter le bloc-batterie.

Ne pas court-circuiter la batterie.




DESCRIPTION GENERALE

1.1 Vue Eclatée

Peut afficher plus de pieces qu'il n'en existe
réellement.

PS : Le lidar, l'assemblage de circuits imprimés
de conducteur principal, le capteur de paroi
abrupte et le capteur de détection latérale ne
peuvent pas faire I'objet d'un remplacement en
raison des exigences de calibrage.
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DESCRIPTION GENERALE

1.2 Liste Des Piéces

Piece Description Qté.

1 Composants de la brosse latérale 1

10 Composants du pare-chocs avant 1
15 Couvercle du boitier de batterie 1
14 Batterie, 4 800 mAh, 14,4V, UE 1
19 Composants de la brosse & rouleau centrale 1
17 Composants du couvercle de la brosse centrale 1
12 Composants de la roue universelle 1

Composants Hypa 1

4 Composants du bac & poussiere 1
1 Radéme 1
2 Bouton en silicone 1
70 Réservoir d'eau propre 1
26 Composants de levage & droite, 5V 1
25 Composants de levage & gauche, 5V 1
27 Pompe & eau 1
24 Haut-parleur 1
23 Composants de la boite & engrenages de la brosse centrale 1
80 Détection du bac & poussiére 1
8l Assemblage de circuits imprimés de détection et d'extension de serpil- 1
liere de droite
22 Composants du support de recharge par induction arriere et d'injection 1
d'eau
82 Détection de la serpilliere de gauche 1
6 Composants de la boite a engrenages de la brosse latérale 1
13 Composants de la boite & engrenages droite 1
16 Composants de la boite & engrenages gauche 1
5 Moteur de ventilateur hélicoidal 1

Eclats du pare-chocs avant 1

20 Composant de balayage au sol & deux opérateurs 1
18 SERPILLIERE 1
* Faire remplacer par des techniciens professionnels

Remarques : Veuillez contacter le centre de service si vous avez besoin d'aide.




DESCRIPTION GENERALE

Peut afficher plus de pieces qu'il n'en existe
réellement.
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DESCRIPTION GENERALE

Piece Description Qte.
50 Assemblage de circuits imprimés du cordon d'alimentation 1
40 Composants de recharge 1
51 Module de détection du niveau de liquide dans une canalisation 1
48 Composants du ventilateur de séchage de PTC 1
56 Composants de pompe & vide et de pompe électromagnétique 1
61 Composants pour prises tripolaires & courant alternatif 1
35 joint en caoutchouc souple 1
53 Electrovanne 1
78 Nouveau raccord & cing voies 1
74 Caoutchouc souple du ventilateur de séchage de PTC 1
58 Bac de nettoyage 1
47 composants du moteur du ventilateur 1
55 Assemblage de circuits imprimés de la carte mére 1
37 Composants du sac a poussiére 1
33 Assemblage de circuits imprimés pour la détection de réservoir encrasse et la détection de 1

niveau d'eau
63 ASSEMBLAGE DE CIRCUITS IMPRIMES DU VOYANT 1
54 Pompes péristaltiques 1
52 Assemblage de circuits imprimés de détection du sac a poussiére 1
49 Composants du module de chauffage & eau chaude 1
39 Couvercle du filtre de ventilateur 1
4] Raccord d'aspiration en caoutchouc souple 1
44 Adhésif souple pour la sortie d'air du systéme de dépoussiérage 1
42 tuyau d'arrivée d'eau en caoutchouc souple 1
32 Assemblage de circuits imprimés pour la détection du bac, Assemblage de circuits imprimés 1
pour la détection du réservoir d'eau propre et du niveau d'eau propre, et plaque d'électrode
30 Composants du réservoir d'eaux usées 1
31 Composants du réservoir d'eau propre 1
71 Bague d'étanchéité du réservoir d'eau 1
43 Bande de rétention d'eau 1
45 Composants d'eléments chauffants de PTC 1
73 Couvercle supérieur de poignée 1
34 Composants du couvercle avant 1
75 Composants de la canalisation 1
76 Composants de la canalisation 1
77 Composants de la canalisation 1
36 Bouteille de détergent 1
60 Capuchon de bouteille 1
38 Brosse & épousseter 1
57 Cordon d'alimentation 1
46 Base mobile 1

* Faire remplacer par des techniciens professionnels
Remarques : Veuillez contacter le centre de service si vous avez besoin d'aide.




SCHEMA DE CABLAGE

Assemblage de circuits imprimés de la carte

meére_ Robot

SCHEMA DE CABLAGE

Capteur de
paroi abrupte
avant gauche
et arriére droite

module wifi

Borne de gravure USB

Borne de caméra RGB

Borne de recharge
avant

Borne de commande
d'éclairage d'appoint

Borne du radar

Capteur de paroi
abrupte avant droite

Borne du
moteur de la
serpilliere de
gauche

Borne de
détection
de position
correcte de
la serpilliére
de gauche

[
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Borne du moteur de la
roue gauche

ke

Borne d'entrainement
de la brosse principale

Borne de détection
du bac & poussiére

Borne du module
& ultrasons

et arriere droite

Borne de ventilateur

Borne du haut-parleur

Borne de détection de
position correcte de
la serpilliere de droite

Borne de
recharge 20V

Brosse
latérale

Pompe a eau

Borne du moteur
' de la serpilliere
de droite

| Borne du moteur
de la roue droite




SCHEMA DE CABLAGE

Assemblage de circuits imprimés de controle_

Station de base

Borne de la pompe &
eau propre

SCHEMA DE CABLAGE

Nettoyez la borne de
test & l'eau propre

Borne de pompe & vide

Borne de la pompe
d'assainissement

Borne
d'alimentation
20V

Borne pour
feuille
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Borne de
sac a
poussiere

Borne du
voyant

Borne de
|'électrovanne

Borne de
pompe
péristaltique
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SCHEMA DE CABLAGE SCHEMA DE CABLAGE

Assemblage de circuits imprimés du cordon
d'alimentation

Fil sous tenspn Conducteur r?eutre B'ornesA Borne de PTClZ Assembloge de circuits imprimés du
du module d'eau du module d'eau d'entrainement du du module d'eau . )
chaude (marron) chaude (bleu) ventilateur chaude cordon d'alimentation
Fil neutre
d'alimentation
(bleu)
Fil sous tension Bornes de
d'alimentation communication
(marron) pour multiprises
Masse Borne d'alimentation
d'alimentation 20 V de la carte
(jaune) d'alimentation

”FiI d; terre du
module d'eau
chaude (jaune)
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LISTE DES OUTILS

® e .
§
Image Q
des outils & &) .
Numeéro Outil Type Remarques
1 Clé a molette
2 Clé a fourche
3 Pince-étau
4 Tournevis Cruciforme, plat, torx T15/20
5 Pince coupante et pince & bec long
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DEMONTAGE ET REMONTAGE

S.1 Montqge et démontqge des 03. Installation de la serpilliere-adsorption

accessoires et composants du robot magnétique

Lors de l'installation, procédez & l'alignement par
adsorption automatique. Pour le retirer, tirez-le vers le
01. Démontage et montage du bac & poussiére haut.

Ouvrez le capot du robot, puis appuyez sur la fleche
pour retirer le bac & poussiere, comme indiqué sur
l'illustration.

(YYVIEIY (oo
LTI
TRRRRRREY) (PRNRENNY 7

04. Montage et démontage de la brosse latérale

Alignez l'interface « anti-dumb » et appuyez dessus.
Cliquez, et il s'installera tout seul.
02. Couvercle de la brosse principale du robot,
démontage et remontage de la brosse principale
Appuyez sur le loquet dans le sens indiqué par la fleche
pour retirer simultanément le couvercle de la brosse
principale et la brosse principale.

Brosse
principale

Brosse latérale

Couvercle
de la
brosse
principale
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DEMONTAGE ET REMONTAGE

05. Nettoyage du bac a poussiére et 06. Démontage et remplacement de I'ensemble
remplacement du filtre HEPA batterie

Le bac & poussiere s'ouvre au niveau du clip latéral
pour permettre de vider les déchets. Assurez-vous que
le bac & poussiere et le filtre HEPA sont secs avant
d'utiliser le robot.

Ouvrez le couvercle du compartiment de la batterie
& l'aide des quatre vis, retirez le couvercle, puis
déverrouillez le dispositif de fixation de la batterie ;
vous pouvez alors démonter et remplacer I'ensemble
batterie.

LT

il

(LEILEELL

2% . I!Mtﬂl
\

rrom
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DEMONTAGE ET REMONTAGE

07. Démontage et remontage du systéme de
protection contre les collisions frontales

En se référant au marquage et & la position des vis, |l
est possible de démonter le composant de protection
contre les collisions frontales. Lors de l'installation, il faut
vérifier que le rebond est normal et qu'il n'y a pas de
blocage.

Collision
frontale

08. Vis de fixation de la coque inférieure

Parmi les vis de fixation du boitier inférieur, on compte
2 vis de batterie. Tenez-en compte lors du démontage
de la machine. Faites attention au raccordement du
faisceau de cables, débranchez-le, puis séparez la
coque centrale de la coque inférieure.

Composants de
levage & gauche
Composants de la boite &
engrenages gauche
Assemblage de circut
imprimés de la carte mere

Module laser &
double ligne

¥
Composants de la boite @
engrenages de la brosse latérale|

[Composants de la boite
& engrenages droite




DEMONTAGE ET REMONTAGE

09. Retirer I'assemblage de circuits imprimés du 10. Retirer l'assemblage de circuits imprimés du
WiFi conducteur principal

Retirez les vis de montage, puis retirez la carte mére en Débranchez toutes les connexions de la carte mére,

la soulevant verticalement vers le haut retirez les deux vis de fixation, puis retirez la carte mére.

Composants qui ne
peuvent pas étre
remplacés

o

o
°*
>
>
°
°
: 1
°
.

Assemblage
de circuits
imprimés du
WiFi
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DEMONTAGE ET REMONTAGE

1. Machine de démontage de modules laser a 12. Les composants de collision gauche et droite
double ligne sont supprimés
Retirez les 2 vis de montage. Serrez les vis en veillant a respecter la force et le couple

indiqués lors du démontage.

Composants qui ne
peuvent pas étre
remplacés
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DEMONTAGE ET REMONTAGE

13. Montage et démontage de la boite & dents
de la brosse principale
Deux vis de fixation, poussez-les vers la droite pour les

boite a dents
de la brosse
principale

14. Démontage de la boite a dents de la brosse
latérale
Retirez les trois vis de fixation.

15. Démontage du réservoir d'eau du robot

Retirez les trois vis de fixation et débranchez le raccord
du tuyau d'eau.

Réservoir d'eau

16. Retirez I'ensemble moteur de la serpilliére de
gauche
Trois vis de fixation.

Moteur de la serpilliére
de gauche
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DEMONTAGE ET REMONTAGE

17. Démontage des éléments du conduit de

sortie du ventilateur

Six vis de fixation.

19. Démontage des composants du circuit de
dépoussiérage
Quaitre vis de fixation.

18. Démontage du moteur du ventilateur

Trois vis de fxation.

20. Démontage des composants du support de
recharge par induction arriére et d'injection
d'eau

Deux vis de fixation.

T
Assemblage de circuits imprimés de
communication pour la recharge arriere

o
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DEMONTAGE ET REMONTAGE

21. Démontage du conduit de ventilation

Six vis de fixation.

c‘ du baca

> “‘ poussiére

22. Démonter la pompe

Deux vis de fixation.

23. Retirez I'ensemble moteur de la serpilliére de
droite
Quatre vis de fixation.

| Moteur de la serpilliere de droite

24, Détruire le haut-parleur

Un fil maintient la vis en place.

22



DEMONTAGE ET REMONTAGE

25. Démontage de l'assemblage de circuits
imprimés de détection de I'extension de la
serpilliere de droite et détection de la position
correcte

Chaque plague & induction est fixée par une vis, qui

peut étre retirée apres avoir simplement enlevé la colle.

Détection de position
correcte

Détection de
position correcte

|
|Détection de propagation | Détection de propagation

26. Démonter le capteur de paroi abrupte

La carte d'inspection se trouve sur la coque inférieure
et doit étre retirée & l'aide d'un pied-de-biche, comme
indiqué sur l'illustration.

Composants qui ne peuvent pas ] |
étre remplacés

27. Machine de démontage des ressorts de
traction des groupes de roues

28. Machine de démontage des éclats d'impact
frontal.

Les éclats d'impact frontal sont coincés dans la coque
inférieure. Suivez les instructions illustrées pour I'utiliser.

: ' —-—y
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DEMONTAGE ET REMONTAGE

29. Démontage du bloc de contrepoids de la 31. Machine de démontage de la roue
carrosserie universelle
Deux vis de fixation. La roulette omnidirectionnelle est coincée sur la gaine.

32. Démontage d'un manchon de roue
universelle
Deux vis de fixation.

30. Retirer le capteur de détection de moquette

Une fois I'adhésif retiré, I'autre extrémité peut étre
poussée vers l'extérieur. Faites attention pour éviter tout
dommage.

24



DEMONTAGE ET REMONTAGE

33. Démontage du couvercle de serpilliére 35. Décoration du couvercle

Une vis de fixation.

34, Carte USB 36. Couvercle frontal et plaque de pression pour
couvercle frontal
Deux vis de fixation.

25



DEMONTAGE ET REMONTAGE

37. Dome de radar 39. Ensemble de boutons

38. Composants du radar 40. Retirer la boite a engrenages des roues
gauche et droite

Composants
qui ne
peuvent

pas étre
remplacés
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DEMONTAGE ET REMONTAGE

5.2 Installation et démontage des

accessoires et Composqnts de la 02. Installation et remplacement d'une plaque
. d'extension pour station de base
sl:qtlon de base Installez-le sur une surface plane, puis fixez-le en place.

O1. Retirer le sac a poussiére

03. Le bac de nettoyage

27



DEMONTAGE ET REMONTAGE

04. Réservoir d'eau propre et réservoir d'eau 05. Le couvercle arriére de la station de base
sale

Module de chauffage &
eau chaude

|Assemb\cge de circuits impn‘mes|

de carte mere de la station

- e
Détection de la présence Composant du moteur
du réservoir d'eau propre du ventilateur

Composants du
ventilateur de —
séchage de PTC
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DEMONTAGE ET REMONTAGE

06. Composants de pompe a vide et de pompe 07. Assemblage de circuits imprimés de la carte
électromagnétique meére
Retirez les vis de fixation et détachez les sangles. Retirez les quatre vis de montage et débranchez le

faisceau de cébles.

Pompe & vide

Pompe & eau
électromagnétique
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DEMONTAGE ET REMONTAGE

08. Assemblage de circuits imprimés du cordon 09. Composants du moteur du ventilateur
d'alimentation
Dévissez les deux vis de fixation, retirez le clip, retirez Cinq vis de fixation.

le faisceau de cdbles, en faisant attention au clip du
faisceau.

10. Composants pour prises tripolaires a courant
alternatif

production
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DEMONTAGE ET REMONTAGE

11. Composants du ventilateur de séchage de 13. Electrovanne
PTC
Deux vis de fixation. Une vis est maintenue en place par un clip.

12. Composants du module de chauffage a eau 14. Pompes péristaltiques
chaude
Desserrez les trois vis de fixation, détachez Quatre vis de fixation.

l'attache-cdéble.
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DEMONTAGE ET REMONTAGE

15. Détection de débit constant 17. Support de broche pour détergent

Une vis de fixation. Cinq vis de fixation.

16. Nouvelle connexion a cinq voies 18. Vérifiez la position des capteurs de niveau du
réservoir d'eau

Desserrez les deux vis de fixation, détachez
l'attache-céble, puis retirez le tuyau d'eau.

Détection de la position correcte |

= 7 du réservoir d'eau propre
! S
f Détection du niveau dans le |
¥ L 4 4 réservoir d'eau propre
oy < e
ol " -
Nid [
P\ = |
NV
s g | Détection de la position correcte
p- Wl du réservoir d'eau sale
!
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DEMONTAGE ET REMONTAGE

19. Station de base - partie de base 20. Support fixe

!
3

g | Composant |
—{ chauffantde |

; I«‘\‘ PTC 4':
.
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DEMONTAGE ET REMONTAGE

22. Piéce de fixation pour réservoir d'eau. 23. Assemblage de circuits imprimés de
détection du réservoir d'eau sale

Détection de la position correcte
du réservoir d'eau sale

Détection du niveau du réservoir
d'eau sale Détection du niveau du réservoir
d'eau sale

24. Recharge des composants de communication
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DEMONTAGE ET REMONTAGE

25. Voyant lumineux de la station de base,
micro-interrupteur de détection du sac a
poussiére.

Test de sac
& poussiére
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DEPANNAGE

Probléemes . :
courants Cause possible Solution
' o L'application n'a pas
L 'application réussi a détecter la

Changer le nom de la salle ou de la carte peut forcer la

n'affiche pas la
détection de la langue locale

langue locale du langue du téléphone

lors de son installation

pays ou de son démarrage

L'application

affiche un rappel  Le bac a serpilliére , . s N _ .

el n'est pas correctement Retirer le bac a serpilliere et le réinstaller, réactiver la station
o ' installé de travail

serpilliere n'est installe

pas en place

Certains sols carrelés

Certaines zones présentant des textures

ne sont pas treés contrastées Vit ! -

nettoyées avec la  peuvent étre confondus Il s'agit d'une limite du robot.
serpilliére avec de la moquette

(couleurs noir et blanc)

La serpilliere . . )

mousse Une concentration trop 1. Utilisez le détergent Electrolux recommandé.
excessivement élevée de détergent 2. Si vous utilisez un autre détergent et que vous le diluez
pendant le provoque un exces de manuellement, réduisez la concentration de détergent dans
nettoyage ou mousse la bouteille.

dans la station




DEPANNAGE

Probléemes
courants

Cause possible Solution

Le tampon de la 1. Assurez-vous que le tampon est bien aligné et fermement
La serpilliere serpilliere était enfoncé
tombe mal monté, usé ou 2. Remplacez le tampon par un neuf, car sa capacité
endommage d'adhérence diminue apres 30 cycles. (www.electrolux.com)

Les capteurs peuvent ; . ; :
étre sales ou recouverts 1. Retirez tout matériau susceptible de recouvrir les capteurs

d'un film ou d'un autre 2. Nettoyez les capteurs.

Le robot ignore matériau transparent

les objets et ne

les évite pas. La caméra IA n'est

peut-étre pas configurée
correctement

Verifiez que la caméra IA est activée dans les paramétres de
I'application et essayez de régler les options

Certains tapis sont trés
durs et ont des poils
courts, le robot pourrait
les considérer comme
un sol dur.

Utilisez la fonction carte de I'application pour marquer le tapis
comme zone a éviter pour la serpilliere.

Le robot nettoie le
tapis

Le robot ne Des objets égarés ou Assurez-vous que les portes sont ouvertes et que les meubles
passera pas a la des meubles pourraient  mobiles ou les petits objets ne bloquent pas le passage.

zone de nettoyage  bloquer le passage du Ensuite, vérifiez |la carte dans I'application pour vous assurer
suivante robot qu'aucune zone interdite ne bloque l'itinéraire.

3
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DEPANNAGE

Probléemes . .
courants Cause possible Solution
L'application
fonctionne mal ou  Le logiciel de
ne parvient pas a I'application est trop Mettez a jour I'application dans I'App Store
se connecter au ancien
robot

Réinitialisez les parametres d'usine et reconnectez le robot

Le robot ne via l'application. La mise a jour cloud devrait s'effectuer
parvient pas a Il'y a peut-étre un automatiquement si une version plus récente du logiciel est
se mettre & jour probléme avec la disponible.

avec la derniere configuration (Reéinitialisation : appuyez longuement sur le bouton d'accueil
version du logiciel pendant 5 secondes, puis, aprés avoir entendu le message

vocal, appuyez a nouveau pendant 5 secondes)

La station s'est
déplacée de plus de
50 cm par rapport a sa
position d'origine.

Supprimez la carte dans I'application et démarrez le robot
depuis la nouvelle position de la station pour créer une
nouvelle carte

Le robot utilise la
lumiére infrarouge et
est perturbé par les
miroirs ou les surfaces
brillantes autour de la

Si possible, déplacez ou couvrez toutes les surfaces
réfléchissantes. Si cela n'est pas possible, placez la station a
un autre endroit. Ensuite, supprimez la carte dans l'application
et démarrez le robot depuis la nouvelle position de la station
pour créer une nouvelle carte.

Le rqbot ne
parvient pas a
retourner a la

station pour étre  Station
?gg[gre néu etfou Si possible, retirez les obstacles situés a moins de 0,5 m
9 Il n'y a pas assez de la station. Si cela n'est pas possible, déplacez la station.
d'espace libre autour du  Ensuite, supprimez la carte déja présente dans I'application
robot et démarrez le robot depuis la nouvelle position de la station

pour créer une nouvelle carte.

Les capteurs ou la
caméra peuvent étre
obstrués

Nettoyez la caméra et le capteur entre les plaques de charge
sur le robot et dans la station.

38



DEPANNAGE

ngmgﬁ'tgs Cause possible Solution
_ Le bouchon n'était pas
I&Ztg%etﬁglga%es la gﬂr;egﬁgrgﬁgﬁ,ﬁfgggé Si le bouchon est endommagé, remplacez-le
station fuit lorsqu'il a 6té vissé a un (www.electrolux.com)

angle incorrect.

Les réservoirs L'eau sale et/ou propre Apres utilisation, videz I'eau sale et nettoyez le réservoir des
d'eau des stations  est restee longtemps que possible. Remplacez également I'eau propre si elle est
sentent mauvais dans le réservoir restée inutilisée pendant une longue période.

La brosse-rouleau Vérifiez qu'il n'y a pas d'obstacles. Retirez ensuite la
principale est peut-étre brosse-rouleau et éliminez soigneusement les poils qui se
bloquée sont accumulés autour du bouchon d'extrémité.

Vérifiez qu'il n'y a pas d'obstacles. Ensuite, retirez
soigneusement tout obstacle ou poil qui se sont accumulés
autour de I'axe de la roue.

Les roues motrices
Le voyant LED du  peuvent étre bloquées
robot clignote en

Jaune Vérifiez qu'il n'y a pas d'obstacles. Ensuite, retirez la brosse

et éliminez tout obstacle ou poil qui se sont accumulés autour
du connecteur

La brosse latérale est
peut-étre bloquée

La batterie n'est pas Laissez le robot se recharger plus longtemps, il ne peut
suffisamment chargée démarrer que lorsque la charge est d'au moins 20 %
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